4.1 Dratovy dipol

Vyvoj programu

Program pro analyzu dratovych antén momentovou metodou mizeme v matlabu sestavit relativné snadno.
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pro vSechny mozné vzajemné vzdalenosti jednotlivych segmentt diskretizované antény. V matlabovské syntaxi

V prvém kroku numericky vypocteme integral funkce

alpha = 0.5*delta; $ polovina délky segmentu
psi = zeros( 1, N+1); ¢ numerickd integrace
for m=1:(N+1)
x = (m-1) *delta;
psi(m) = quadl( 'green', -alpha, alpha, le-5, [], x, a, k);
end
psi = psi/delta;

V uvedeném vypisu znaci quadl standardni matlabovskou funkci pro numerickou integraci. Déle, green je fetézec se jménem m-souboru,
v némz je naprogramovana integrovana funkce. Symboly -alpha a +alpha oznacuji integracni meze, 1e-5 je pozadovana maximalni
mozna chyba integrace a z, a, k jsou parametry (z je vzdalenost zdrojového a cilového segmentu, a znaci polomér anténniho vodice a k je
vilnové ¢islo).

Integrovana funkce je naprogramovéna nasledovne:

function out = green(ksi, z, a, k)

R = sqrt( a”2 + (z-ksi)"2);
out = exp(-j*k*R)/ (4*pi*R);

ksi € (-A/2; +A/2)
Greenova funkce

Mame-li vypocteny integraly pro vSechny mozné vzdalenosti segmentli, miizeme sestavit impedancni matici

for m = 1:A
for n = m:N

dist = abs(m-n); % vzddlenost zdroje a cile

hlp = 2*psi(l+dist) - psi(l+abs(dist-1)) - psi(l+abs(dist+l));
Z(m,n) = j*omega*mi*del*psi(l+dist) + hlp/ (j*omega*epsilon*del) ;
Z(n,m) = Z(m,n); % matice je symetricka

end
end

V uvedeném vypisu jsou mi a epsilon permeabilita a permitivita vakua, omega znaci tthlovy kmitocet a j imaginarni jednotku.

V poslednim kroku je impedanéni matice invertovana. Sloupec inverzni matice, ktery odpovida napajeci $térbince, ptimo udava uzlové hodnoty
rozlozeni proudu na antén¢.
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